
Stand Correspondance Emplacement

Réalité augmentée pour découvrir les 

réseaux d'eau potable

A HALL A

Projets étudiants M2 B HALL A

Véhicules 2 roues C HALL A 

Nao, Robotique humanoïde, M2 RVSI D HALL A / AX28

La réalité virtuelle au service de la E-

santé

E HALL A / AX14

Animation aérospatiale / As. Octave F HALL B / BX7

Stand Correspondance Emplacement

Bibliothèque G HALL B

Lifter or not lifter H HALL C / CX9

Drones dans la volière I HALL C / Volière

Simulateur Hélico. J HALL C

Mesures tridimensionnelles, LP MMT K HALL C / CX 38

Commande numérique L HALL C

Laboratoire de Langues M 1er étage / HALL B / BX141

Simulateur de vol N 1er étage / HALL C / CX130
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Présentation des formations : Hall B, 1er étage

BX102 - IUT GEII BX103 - Licences UFR ST & IUT GEII BX104 - Masters1 2 3
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