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Contexte :

La reconnaissance d’objet 3D est un sous-domaine tres important de la vision
par ordinateur et du multimédia. De nombreuses organisations ont
d’'importantes collections d’objets 3D sous format numérique disponibles pour
un accessibles en ligne [1]. L'organisation de ces collections en catégories dans
le but de l'indexation est indispensable [2,3]. Ces dernieres années, de
nombreux systemes ont été proposés pour la recherche d’informations 3D.

Travail demandé :

L'objectif de ce mini projet est de concevoir et d'implémenter une application
de recherche d’objets 3D dans une base de modeles 3D. L'application se
basera les travaux réalisés au sein du laboratoire [4,5].
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